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Invensi ini dibuat untuk membandingkan tingkat akurasi antara sensor incremental rotary encoder dengan sensor infrared yang
digunakan untuk mendeteksi putaran derajat kemudi kapal sesuai dengan 10 aturan Solas 74. Sistem kemudi ini menggunakan
hardware arduino untuk mengolah data dari sensor dan software visual basic 6 untuk menampilkan hasil simulasi. Sementara
Arduino Ide digunakan untuk menampilkan data hasil pengiriman data oleh arduino melalui komunikasi serial USB.
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